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1 Общпе полоzкеппя
Настоящая методика поверки щrимеЕяется для поверки 2ппаратуры геодезической

сrryтнrковой EFIX (далее - аппараryра), пропзводства Shanghai EFIX Geomatics Со., Ltd, КНР,
используемой в качестве рабочпх средств измерений и устанавливает методы и средства их
первичной и периоди.Iеской поверки.

1.1 В резуrьтате поверки доJDкны быть полгверrкдены следr'ющие метрлогпческие
тебоваIшя, приведеЕЕые в таб.шце 1.

Таблица 1 - М огические ха

1.2 Алпараryра до ввода в эксILпуатацию, а тtшоке после ремоЕта подлежит первичной
поверке, в процессе эксшryатации - перио.щческой поверке.

1.3 Первишrой поверке подвергается каждый экземIIJIяр аппаратуры.
1.4 Периодlтческой поверке подвергается каждый экземIIJIяр аIшаратуры, нllходящегося

в эксплуатации, через межповероIшые иrгrерваlш.
1.5 Выпоrшеше всех трбований настощей методики обеспечивает прслеживаемость

поверяемого средства измерений к следующr.r государствеяным первЕIIным эталонам:
ГЭТ l99-20l8 - государственный первитrый специальньй эталон единицы дJшны.
1.6 В методике поверки реaшизовalн следующий метод передачи единиц: метод прямю(

измеренrd.
|.7 В сrryчае примеЕеЕия aшпараlуры дrя работ, яе требующп испоJIьзомния всех

режимов измерений, цри проведеЕии поверки по письменному заявлению владельца СИ
догryскается поверка отдельЕьfх режимов, с обязательной передачей в Федерапьшый
информаrщонный фонл по обеспечению единства измереплй информачии об объеме
проведенной поверки.

2

Наименование характеристики Значение

.Щиапазон измерений д;п,tны базиса, м от 0 до 30000
Границы доrryскаемой абсоrпотной погрешости измерений
длины базиса (при доверитеJIьной верояпrости 0,95) в ржимах:
- <Статика>, <Быстрая статикa>), мм:

_ в плане
_ по высоте

- <Кинематика> и <Кинематика в реальном времени (RTK)), мм:
- в плане
- по высоте

- <.Щифференчиа.пьный кодовый @GPS)>, мм:
- в IIпаЕе
- по высоте

+2.(2,5ю,5,10-6.D)
+2.(5,o+0,5.10j.D)

+2.(8+1.10{.D)
+2.(l5+1.106.D)

+2.(250+1.1Oj.D)
+2 (500+1.10{.D)

.Щоrryскаемая средIяя квадратическая погрешность измерений
длины базиса в режимах:
- <Статико>, кБыстрая статикa>), мм:

- в плдlе
_ по высоте

- кКинематика> и <Кинематика в реальном времени (RTK)>, мм:
- в Iшане
- по высоте

- <.Щифференчиапьный кодовый @GPS)>, мм:
_ в Iшане
- по высоте

2,5+0,5.106.D
5,0+0,5.10-6.D

8+1.106.D
15+1.10{.D

250+1.106.D
500+1.106.D

Примечание
D - измеряемое расстояние в мм.



обязательность выпоJIнепия
операции поверки при

Наименование операции поверки

первrrчной
поверке

периодической
поверке

Номер раздела (rryнкта)
методики поверки, в

соответствии с
которым выпоJIЕяется

операция поверки
Внешний
измерений

осмотр средства .Ща .Ща
,7

Подготовка к поверке
опробование средства измерений

и Ща Да

Проверка программного
обеспечения средства измерений

.Ща ,Ща 9

Определение метологгIеских
характеристик средства измерений

10

Определение диlшазонц
абсоJпотной и средней
квадратической погрсшностей
измеренrтй длин базиса в режиме
<Статика>

Да ,I[a 1 0 1

Определепие диaлпzвоЕъ
абсоrпотной и средней
квадратической погрешностей
измерений дrпrн базиса в режиме
<Быс,грая статикaD)

Да Да 10.2

Определение диrшaвона,
абсоrлотной и срдней
квадратической погрешностей
измерений дlппr базиса в режиме
<<Кинематико>

Да .Ща

определеппе диапЕLзоIIц
абсолютной и срлней
кзадратической погрешIrостей
измерний дгпн базиса в режиме
<Кинематика в peaUIbHoM времени
Gц<>

.Ща Да 10.4

Определевие диzlпазоЕа,
абсоrпотной и срдней
квадратической погршностей
измерений длия базиса в режиме
кДифференциа:ьный кодовый
(DGPS>)

.Ща Да 10.5

Полгверждение соответствия
средства измерений
мстрологп.Iеским требоваrrиям

,Ща Да 11

мп АIIм 65_22

2 Перечевь операцпй поверкв средств пзмереппй
Щля поверки аппаратуры доJDкrты быть выпоJIнены операции, указанные в таблице 2.

Таблица 2 - по

3 Требоваппя к усJIовпям проведеЕпя поверкЕ
При проведепии поверки доJDкны собrподаться следующие условия измерений:
- температура окружшощей среды, ОС от +15 до +25.
Полевые измер€ния (измерепия на открыюм воздrхе) доJDкны проводиться при

отсутствии осадков и порывов вета при темпераryре от -45 до +75 ОС.

3

8

l0.3
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4 Требовашlля к спецпаJIпстам, осуществляющпм поверку
4.1 К проведению поверки допускаются специалисты организации, аккредитованной в

соответствии с законодательством Российской Федерации об аккредитации в национzлльной
системе аккредитации на проведение поверки средств измерений данного вида, имеющие
необходимую квалификацию, ознакомленные с руководством по эксплуатации и настоящеЙ
методикой поверки.

4.2 Для проведения поверки аппаратуры достатоIIно одного поверителя.

5 Метрологшческпе и технпческпе требованпям к средствам поверкп
При проведении поверки доJDкны применяться средства поверки, приведенные в

таблице З.
Таблица 3 - С дства пове l1

6 Требовашия ýсловшя) по обеспечеппю безопасцости проведеппя поверкп
При проведении поверки, меры безопасности доJDкЕы соответствовать ,гребованиям по

технике безопасности согласЕо экспJryатационной документации на аппаратуру и средства
поверки, правилам по технике безопасности, действующим на месте проведения поверки, а также
правилаlм по технике безопасности при производстве топографо-геодезических работ ПТБ-88
(Утверждены коллегией ГУГК при СМ СССР 09.02.1989 г., Nча2l).

7 Внешнrrй осмотр средства пзмерецпй
При внешнем осмоте должно быть установлено соответствие аппараryры следующим

требованиям:
- соответствие внешнего вида аппаратуры описанию типа средств измерений;

4

Операции
поверки,

требующие
примеЕение

средств поверки

Перечень
рекомендуемых
средств поверки

Метрологические и технические требования к
средствам поверки, необходимые для проведения

поверки

Основные средства поверки

l 0.1_ 10.5

Тахеоме,тр
электонный Leica
TS30 (рег. М 82995-2l)

Рабочие этilлоны 2-го разряла по Государственной
поверочной схеме дJul координапIо-временных
средств измерений, утверждённой Приказом
Росстандарта от 29.12.2018 г., Nl 283l - фазовый
светодzrльномер (тахеометр), эталонный базисный
комплекс

Вспомогательное оборудование

l 0.1 - l0.5

средство измерений длины по Государственной
поверочной схеме дJIя средств измерений длины в
диапазоне от 1,10-9 до lO0 м и длин волн в диапilзоне
от 0,2 до 50 мкм, утвержденвой приказом
Федерального iгеЕтства по техническому
реryлирванию и метологии Np 2840 от к29>

декабря 2018 г. - рулетка измерительн!lя
металлическaul

Рулетка
измерительнzUI
металлическм UM5M
(рег. JФ 22003-07)

8,9, 10.1-10.5

Срлство измерений температуры окружающей
среды: диапазон измереIrий от -45 до +75 "С,
пределы допускаемой абсолютной погрешности 10,З
ос

Термогигрметр ИВА-
6, ргJФ 46434-1 l

примечание - доrryскается использовать при поверке другие утвержденные и
аттестованные этa!,lоны единиц величин, средства измерний утвержденного типа и
поверенные, удовлетворяющие метролоп{ческим ,гребованиям, указанным в таблице.
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- отсутствие мекtнических поврехдений и других дефектов, способных ока:}ать влияние
на безопасность проведения поверки или результаты поверки.

Если перечисленЕые требования не выполняются, ап п ар ату ру
признают непригодным к применению, дальнейшие операци и поверки
Ее производят.
8 Подготовка к поверке п опробовапше средствr пзмереппй

8.1 Перед проведением поверки доJDкны быть выпо.гпrены след},ющие подготовительные
работы:

- проверить наJIичие действующих свидетеJъств о поверке на средства поверки;
- аппаратуру и средства поверки привести в рабочее состояние в соответствии с их

эксплуатационной доцментацией и выдержать при условиях, ук:lздrных в п.3 не менее 4 ч.;
- аппаратура и средсlва поверки должны быть установлеЕы в условиях, обеспечивающих

отсутствия механическrх воздействий (вибрачия, леформация, сдвиги).
8.2 При опробовании должно быть установлено соответствие следующим требованиям:
- отсутствие качки и смещений неподвижно соединённых дета;rей и элементов;
- плавность двшJкения подвижных деталей и элементов;
- правильность взаимодействия с комплектом принадлежяостей;
- работоспособность всех функционiлльных режимов и узлов.
Если перечисленные требования не выполняются, аппаратуру

признают непригодяым к применению, дальнейшие операции поверки
не производят.

9 Проверка программЕого обеспечешця средства rrзмереппй
Идентификация прогрilJt{мпого обеспечения (дмее - ПО) выполняется в следуюцем

порядке:
- для идентификации По <eField>, установленного на контоллер, следует запустить По,

нажать на кнопку (.,.), затем нФкать кнопку <Регистрация>. Номер версии отобразится в стоке
<eField>;

- для идентификации Мпо, устtlновленного в аппаратуру, необходимо подключиться к
аппаратуре, используя ПО <eField> H:DKaTb кнопку <Подкlпочение>, выбрать пункт <Инфо>.
Номер версии отобразrтгся в строке <МПО>;

- для идентификации ПО <eO{fice>, установленного па ПК, необходимо запустить ПО, в
главном экране выбрать вкJIадку <Поддержко, затем выбрать rryнкт <О программе>.
ИлентификациоЕные данные программного обеспечения доJDкны соответствовать данным,
приведённым в таблице 4.
Таблица 4 - Иденти икационные данные ного обеспечения

Если перечисленные
признают непригодной к пр
не производятся.

требования не выполняются, аппаратуру
именению, дальнейшие операции поверки

10 Опреде.ление метрологпческпх характеристшк средства пзмереппй
10.1 Опрелеленпе дпrпазова, абсолютвой п срелпей квадратпчсской погрешностей
измерений длпп базпса в реэкпме <<Статпкаr>

.Щиапазон, абсошотrrая погрешность и средняя квадратическаu погрешность измерений
длины базиса в режиме <Статпка> опредеJIяется путем многократных измерений (не менее 5)
двух интервалов дв}х контольных длин базиса, определённьrх леrггой измерительной 3 разряда
и фазовым светодальномером (тахеометром), 2 разряла в соответствии с Государственной
поверочноЙ схемоЙ дrrя координатно-временных средств измерениЙ, утверrr<лённоЙ Приказом

5

идентификационные данные (признаки) Значение
Идентификачионное наименование ПО мпо eField еоГfiсе

2.4.5 7.5.0.2022120з 2.2.0.2
Номер версии (идентификационный
номер ПО), не ниже
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Росстандарта от 29.12.2018 г. Ns 2831 и действительные значения которых расположены в
диапазоне от 0 до З0,0 км.

Установить поверяемую аппаратуру на IryHKTe при помопш адаптера дJrя зzlкрепления на
штативе таким образом, чтобы ось внешней ГНСС-аrrгенны была вертикаrьной и нirходилась над

центром tI}.Екта.
В качестве базовой стilнции испоJIьзовать средство фазовых измерений приращения

координат по сигнzlл.lм ГНСС в диап.rзоне от 0 до 30,0 км, значения абсоrпотной (при

доверитеrьной вероятности 0,95) и средней квадратической погрешносгей которого Ее
превышalют значения, указанные в таблице 1.

Измерить высоту устаЕовки антеЕн aшпаратуры с помощью рулет(й.
Вк.tпочить аппаратуру и настоить ее на сбор данньrх (измерений) в соответствУющем

режиме измерений согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Убедиться в прaвиJьности фуrrкuионированиJ{ и отсутствии помех пРИеМУ СИГНarЛа СО

спутников.
Провести измерениrI поверяемой аппаратурой при условиях, укitзalнных в таблшIе 5

настоящей методики поверки.
Табшпrа 5

Выключить аппаратуру согласно требованиям руководства по эксплуатации. Результат

измерениЙ не должеН отличаться от значеЕия Z;n , поlry.rенного до начaша съёмки аппараryрой,

более чем на величину погрешности, приписzlнн}.ю этzIлонному Trrxeoмe1py. В сrryчае, если

измереннzlя длина базиса отличается от значепия lr,,, arоrryчен"ого до начatла съёмки

аппараryрой, более чем на веJIиt{иЕу погрешности, необходимо повторить съёмку аппараryрой

заново.
Провести обработку данных с испоJъзованием ппатного ПО к аппараryре.
дбсолютная погрешность измерений дплны базиса для больших длин опредеJIяется в

режиме <статика> по цриращению коорд{нат замкнутой фиryр, (треугольника), длины сторон

которой находятся в диапазоце от 3 км до 30 км, в соответствии с п. 6.4.ми2408-97 кДппараryра
пользователей космических навигационных систем геодезическiur. Методика поверки)).

СледуеТ последовательНо устанавливать аппаратуру на rryнктах, образующих

треугоJьник и согласно руководству по экспJryатации выпоjIнить измерения и вычислить

приращения коордипат между гryЕктами.

l0.2 ОпределеЕие диапазопа, абсолютпой п средпей квадратической погрешпостей
измерепий длип базпса в режпме <<Быстрая стдтика)

Диапазон, абсолютная погрешность и средняJI квадратическiu{ погрешность измерений

длины базиса в режиме <Быстрая статика) опредеJIяется путем многократных измерений (не

менее 5) двух контролЬных длиН базиса, определённых лентой измерите.пьной 3 разряла и

фазовыМ светодальномером (тахеометром), 2 разряла в соответствии с Государственной

6

Интервал
между

эпохами. с.

Время
измерений, мин

количество
сIryтников, шт.Режим измерений

от 20,0 до 60,0<Статика>, <Быстрм статика)>

от 0,05 до 0,20*
1>6<<Кинематика>, <Кинематика в реa}JIьном

времеЕи (RTK)), <,,Щифференциальный
кодовый (DGPS>)

Испытания проводятся при устойчивом закреплеЕии испытываемой аппаратуры, открытом
небосводе, отсутствии электромагнитных помех и многолучевого распространения сигIlала
сtryтников, а также при хорошей конфиryрации спутниковых группировок.

* после выполнения инициализации иJIи достиженЕя сходимости
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повероIшой схемой для координатно-временных средств измерений, утверждёнЕоЙ Приказом

Росстандарта от 29.12.2018 г. Ns 28З1 и действительные значения которых расположены в

диапазоне от 0 до 30,0 км.
Установить поверяеLf1rо аrrпаратуру на IryHKTe при помощи адаптера дJIя з{lкрепления на

штативе таким образом, чтобы ось вIrешней ГНСС-антенIlы была вертикальной и находилась над
центром гrFrкта.

В качестве базовой сташши использовать ср€дство фазовых измеренйй приращения
координат по сигналам ГНСС в диiшазоflе от 0 до 30,0 км, значения абсоrпотной (при
доверrгеrьной вероятности 0,95) и средней квадратической погрешностей которого не
превышalют значения, указдtные в табrплце 1.

Измерить высоту устarновки itHTeHH aшпаратуры с помощью рулетки.
Вк;почить аппаратуру и настроитъ ее на сбор дtlнньrх (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласнотребованиям руководства по эксшIуатации.
Убедиться в прilвиJIьности функционирования и отсутствии помех приему сигнаJIа со

спутников-
Провести измерения поверяемой аппаратурой при условиях, указанных в таблице 5

настоящей методики поверки.
Выключить аппаратуру согласно тебованиям руководства по эксплуатации. Результат

измеренrd не должен отJIичаться от значения Zr' , поrrленного до начала съёмки аппараryрй,
более чем на велиtмЕу по{решности, приписанЕуIо этalлонному Tarxeoмeщy. В сrryчае, если

измереннiul дrина базиса отличается от значения Zr". полученного до начала съёмки

аппаратурой, более чем на величшrу погрешности, необходимо повторить съёмку аппараryрой
заново.

Провести обработку даrшых с испоJIьзов:lнием штатного ПО к аппаратуре.
Абсолютная погрешность измерний дшrны базиса для больших длин определяется в

режиме <Быстрая статика) по прирацеЕию координат зirмкц/той фиryры (треугольника), длины
сторон котороЙ находягся в диапазоне от З км до З0 км, в соответствии с п. б.4. |,LfoI 2408-97
<Аппараryра пользователей космических навигациошlых систем геодезическчц. Методика
поверки)-

Следует последовательно устalнalвливать апгrаратуру на пунктах, образующих
,греугоJIьник и согласно руководству по экспJryатации выполнить измерения и вычислить
приращения координат между rryнктами.

10.3 Опреде,теЕпе дпапазопа, абсолютпой п средЕей квддратпческой погрешносгей
шзмереппй длшп базпса в реrrtшгrе <d(швешатпкд)>

,Щиапазон, абсолютЕая погрешность и средняя квадратическaш погрешность измерений
длины базиса в режиме <Кинематика> опредеJUIется rryTeM многократных измерениЙ (не менее
10) двух контрольных длин базиса, определённых лентой измерительной 3 разряда и фазовым
светодальномсром (тахеометром), 2 разряла в соответствии с Государственной поверочноЙ
схемой для координатно-временных средств измерний, утверждённой Приказом Росстандарта
от 29.12.2018 г. Np 2831 и действительные значеЕия KoTopbD( расположены в диапазове от 0 до
30,0 км.

Установить поверяемую шшаратуру на rryнкге при помощи адаптера для зilкреIшения на
штативе таким образом, чюбы ось внешней ГНСС-антенны была вертикальной и находилась над
цеIrtром пункта.

В качестве базовой станции использовать средсlъо фазовых измерений приращения
координат по сигналам ГНСС в д{zшазоне от 0 до З0,0 км, значения абсо.lпотной (при
доверитеrьной вероятности 0,95) и средней квадратrтческой погрешносгей которого не
превыш:лют значения, указанные в табrице l.

Измерить высоту ycTaнoBlсll mrтellн tшпараryры с помощью рулетки.
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Вкrпочить аппаратуру и настоить ее на сбор дtlнных (измерений) в соответствующем
режиме измерений согласно,требованиям руководства по эксплуатаIци.

Убедиться в пр:вильности фуrrкчионироваЕия и отсутствии помех приему сигнала со
спутников.

Провести измерения поверяемой аппаратурой при условиях, указанных в таблице 5
насто_щей методики поверки.

Вык;почить аппаратуру согласно требованиям руководства по экспJгуатации. Результат

измерениЙ не должен отJlичаться от значения lrn , полученного до начма съёмки аппараryроЙ,

более чем на ве;Iичину погрешности, приписанную этtlлоЕному Tarxeoмeryy. В слуrае, есrп,I

измереннаJI длина базиса отли.Iается от зЕачения Zro, полl^rепного до начalла съёмки

аппараryроЙ, более чем на веJtп.{иЕу погр€шности, необходимо повторЕть съёмку аппаратуроЙ
з{lново.

Провести обработку ланных с использованием штатного ПО к аппараryре.
Абсолютная погрешность измерений длины базиса дrrя больших длин опредеJIяется в

режиме <<Кинематико> по приращению коордиЕат замкнутой фиryры (треугольника), длины
сторон которой находятся в диапазоне от 3 км до З0 км, в соответствии с п. 6.4. МИ 2408-97
кАппараryра пользователей космических навигационных систем геодезическiш. Методика
поверки).

Слелует последоватеJIьно устalнавJIивать аппаратуру на пункгzlх, образующпх
треугольник и согласно руководству ло экспJryатации выполнить измерения и вычислить
приращен}rя координат между rryЕктами.

l0.4 Опрелеленпе диапазопа, абсолютной п средней квадратпческой погрешностей
пзмереппй длпн базпса в perrcrrMe <<Кппемдтика в реаJIьЕом времепш (RTK))

,Щиапазон, абсоrпотная погрешность и средrяя квадратическ;ц погрешность измеретrий
.&тины базиса в режиме кКинематика в ремьном времеЕи (RTK)> опрелеляется путем
многократных измерений (не менее 10) двух интервilлов эталонного базисного комплекса иJIи

двух контольных длин базиса, определённых фазовым светодальномером (тахеоме,гром), 2
разрща в соответствии с Государственной поверотrой схемой дjIя координатно-временньrх
средств измерений, утверждённой Приказом Росстандарта от 29.12.2018 г. Ns 283l и
действительные значения которых расположены в диапазоне от 0 до 30,0 км.

Установить поверяемую аппаратуру на гryнкте при помощи адаптера для закрепления на
штативе таким образом, тгобы ось вяешней ГНСС-антенны была вергикапьной и находилась над
центом пункtа.

В качестве базовой станции использовать средство фазовых измерений приращения
координат по сигналам ГНСС в диiшазоне от 0 до 30,0 км, значения абсолютной (при
доверительной веряпtости 0,95) и средней ква,дратической погрешностей которого не
превышают значения, укаинные в таблице 1.

Измерить высоту установки tштеЕн аппаратуры с помощью рулетки.
Включить аппаратуру и настроить ее на сбор дtшных (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласно требовalниJIм руководства по экспJryатации.
Убедиться в правиJIьности фуш<циоlмроваЕия и отсутствии помех приему сигнarла со

спутников.
Провести измерения поверяемой аппараryрй при условиях, указанных в таблице 5

настоящей методики поверки.
Вык.почить аппаратуру согласно требованиям руководства по экспJryатации. Результат

измерений не должен отJIичаться от значения zr" , поrryченпого до начала съёмки аппараryрой,

более чем на веш.циЕу погрешности, приписанную эталонЕому TatxeoмeTpy. В случае, если

измереннм длина базиса отJшчается от значения lr,,, поrгученного до начlша съёмки

аппаратурой, более чем на веJIичиЕу поц)ешности, необходимо повторить съёмку аппараryрой
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заново.
Провести обработку данных с испоJьзованием IIIтатного ПО к аппараryре.
Абсолютная погрешность измерений дrины базиса для больших дJIин опредеJIяется в

режиме <Кинематика в peiIJIbEoM времеЕи (RTK)> по приращению координат замкнутой фиryры
(треугольника), дJIиIIы сторон которой вatходятся в диаrrазоне от З км до 30 км, в соответствии с
п. 6.4. МИ 2408-97 (Аппаратура поrьзователей космшIеских нitвигационпых систем
геодезическм. Методика поверки>.

Следует последовательно устанавливать аппаратуру на rryHкTax, образующих
треугольник и согласЕо руководству по экспJIуатации выполIlить измерения и вычисJIить
приращеЕия координат между [ryнктами.

10.5 ОпределеЕпе диапазопа, абсолютпой ш средпей квадрдтпческой погрешпостей
пзмереrrий длпп базпса в режхме {Дифферепцпальпый кодовый (DGPS))

,Щиапазон, абсолютная погрешность и средняя квадратFIескаJ{ погрешность измерений
длины базиса в режиме <fuфференциа.lьный кодовый (DGPS>) опредеJIяется гrутем
многократньш измерений (не менее l0) лвух интервi}лов этzlлонного базисного комплекса или
двух контрольных длин базиса, определённых фазовым светодальномером (тахеометром), 2

разряда в соответствии с Государствеяной поверочной схемой дJul координатно-временных
средств измерений, утверждённой Приказом Росстандарта от 29.12.2018 г. Ns 2831 и
действительные значения которых расположены в диапазоне от 0 до 30,0 км.

Установить поверяемую аппаратуру на п}.I]кте при помощи адаIrтера дJIя закрепления Еа
штативе таким образом, чтобы ось внешней ГНСС-антенны была вертика,ъной и находилась над
центром пункта.

В качестве базовой станции испоJIьзовать средство фазовьrх измерний приращения
координат по сигнtlлам ГНСС в диапазоне от 0 до 30,0 км, значения абсозпотной (при

доверите.tтьной вероятности 0,95) и средней квадратической погрешностей которого не
превышilют значения, ).казанные в табrшце 1-

Измерить высоту установки антенн аппаратуры с помощью рулетки.
Вкrпо.пrть аппаратуру и настроить ее на сбор данных (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласно требованиям р),ководства по эксплуатации.
Убедиться в правиJIьности функционироваrтия и отсутствии помех приему сип{ала СО

сtryтников.
Провести измерениlI поверяемой аппараryрой при услови-Еq указанных в таблице 5

настоящей методики поверки.
Выкrпочить аппаратуру согласно требованиям руководства по экспJryатации. Резуrьтат

измерений не должен отJIичаться от значения Irо , по.lryченного до начzlла съёмки аппараryрой.

более чем на величиЕу погрешности, приrтисанную этaшоЕному тахеометру. В случае, если

измереннaц длина бшиса отличается от значениJI Zr". поrryченного до начала съёмки

аппараryрой, более sем на веJмIмЕу погрешности, необходимо повторить съёмку аппараryрой
заново.

Провести обработку данных с испоJIьзованием штатного ПО к аппараryре.
Абсолютная погрешность измерений д;мны базиса д.тrя больших длин определяется в

режиме к!ифференrдиа_тьный кодовый (DGPS)) по приращению координат замкнутой фиryр.
(треугольника), длины сторон которой находятся в дL{апазоне от 3 км до З0 км, в соответствии с
л. 6.4. МИ 2408-97 <Аппараryра поrьзователей косми.Iеских навигационных систем
геодезическм. Методика поверки>.

Следует последовательно устанавливать аппаратуру на Iryнктах, образующих
треугольник и согласно руководству по эксплуатации выполнйть измерения и вычислить
приращения координат между rryнктами.
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11 Подтверждение соответствпя средства пзмереппй метрологпческим требоваппям
Абсоrпотная погрешность (при доверительной вероягности 0,95) измерений длины

баЗиса в режимах кСтатика>, кБыстрая статика>, (Кинематика), ((Кинематика в реальном
времени (RTK>, <Щифференциальный кодовый (DGPS> определяется по формуле:

ZL,,
лL,:(-L_L,^)+2

' пj

" tr,
)iZ. __:-_, 1,
; " n,

I (ц, -ър)

, где

Д{, - погрешность измеренийj шlияы базиса в плане/по высоте, мм;

Zrn - эталонное значениеj длины базиса в плане/по высоте, мм;

Z, - измеренное испытываемой аппараryрой значение 7 длины базиса i измерением в

плане/по высоте, мм;
ПJ - число измерений j д.тп-rны базиса.

За абсо.lпотную поц}ешность измерений принять максимальное значение абсолrотной
погрешности.

Средняя квадратическzrя погрешность измерений дпr.rны базиса в режимах <Статика>,
кБыстрая статика)), <<Кинематико>, <Кинематика в реarльном времени (RTK)),
<,Щифференциа,rьный кодовый (DGPSD вычисJIяется по форм_чле :

п z

i=0

где lz - средняя квадратическая погрешность измерений длины базиса;
l;i - иЗмеренное испытываемоЙ аппараryроЙ значениеJt длины базиса l измерением
в плане/по высоте, мм;
Ljo эталонное значениеj длины базиса в плаrrе/по высоте, мм;
nj- число измеренийj дrпrны базиса.

Абсоrпотная погрешность измерений длины базиса д.пя больших длин опрелеJtяегоя в
режимах <<Статика>r, кБыстрая статика), <<Кинематика>, <<Кинематика в реальном времени
(RTK>, <!ифференцишrьный кодовый (DGPS)>.

Сумма приращений координат (невязка координат) не доJDкна превышать значений,
вычисленных по формуле:

Wх,y,z: (Ьr",",r)2 + (^2",",r)2 * (Дrr,",r)' .

гДе Wx,v,z - невязка координат в плане/по высоте, мм;
Дi"."., - ДОПУСТИМЫе ЗНаЧеНИЯ ПОгРешности приращениЙ координат дJIя i стороны треугольника в
плане/по высоте, мм, приведенных в табrпrце 1.

Значения диапазона, абсолютной (при доверительной вероятности 0,95) и средней
квадратической погрептностей Измерений длиНы базиса в режиме <<Статика>, <Быстрая статикa>),
<<Кинематикоr, <<Кинематика в реальном времени (RTK), <!ифференчиальный кодовый
(DGPS> не доJDкны превьrшатr, значеrптй, указfirньD( в таблице 1.
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Если требования данного пункта не выполняются, аппаратуру
признают непригодной к применению-

12 Оформлеппе результiтов поверкп
l2.1 Результаты поверки оформляются пртоколом, составленным в виде сводной

таблицы резуJIьтатов поверки по каждому пункту рaвделов 7 - l 1 настоящеЙ методики поверки.
12-2 Сведеяия о результатах поверки средств измерений в целях подтверждениrI поверIс,I

доJDкны быть переданы в Федеральный информационный фонд по обеспечению единства
измерений.

12.З При положитеJIьных результатах поверки аппаратура признается пригодной к
применению и по зalявлению владельца средств измерений или лица. представляющего средства
измерений на поверку, выдается свидетельство о поверке устшrовленной формы. Нанесение
знака поверки на средство измерений Ее предусмотрено.

l2.4 При отрицательных резуJrьтатirх поверки, аппаратура признается непригодной к
применению и по зllявлеIlию владельца средств измерений или лица, предстаыIяющего средства
измерений Еа поверку, вьцаётся извещение о непригодности установленной формы с ука:}tlнием
основных причин.

Инженер 2 категории
ООО <Автопрогресс - М> С.К. Нагорнов
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